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Hintargrund der Erf indung 
Gebiet der Erf indung 

Die vorliegende Erf indung betrifft ein Verfahren und eine Vor- 
richtung zur Steuerung einer Einzelblattzufuhr von der Art, 
bei der, wenn eine Mehrzahl von durch Ansaugen durch einen 
Saugkopf angezogene Blatter erfafit wird, die Blattzufuhrbewe- 
gung des Saugkopfes geSndert wird, wodurch es moglich gemacht 
wird, die Mehrzahl von Blattern daran zu hindem, gleichzeitig 
zugefUhrt zu werden. 

Beschreibung der in Beziehung stehenden Technik 

In einer herk6mmlichen Blattzufuhrvorrichtung wird ein ober- 
stes Blatt von gestapelten Blattern, beispielsweise gestapel- 
te, photographische , lichtempf indliche Medien, durch Ansaugen 
von einem Saugkopf angezogen, der rait einer Unterdruckguelle 
in Verbindung steht, urn einer vorbestimmte Position zugefUhrt 
zu werden. Genauer gesagt werden Blatter beispielsweise photo- 
graphische, lichtempf indliche Medien (d.h., ein RSntgenfilm 
und Filme der graphischen Technik usw.) einzeln einem Vorrats- 
magazin entnommen, in dem die Blatter in einem gestapelten Zu- 
stand aufgenommen worden sind, unter Ansaugen durch einen 
Saugkopf den nachf olgenden Stationen zugefUhrt zu werden 
(d.h., einer Belichtungsstation, einer Entwicklungsstation, 
usw. ) . 

Wenn eine Mehrzahl der Blatter aufgrund der statischen Elek- 
trizitat oder Xhnlichem aneinander anhaftet, werden diese 
Blatter gleichzeitig der nachf olgenden Station zugefUhrt. In 
der herkommlichen Blattzufuhrvorrichtung ist der Saugkopf nor- 
malerweise in Richtung zu den Blattern mit einem gegebenen Hub 
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angeordnet, ohne die verbleibende Menge an gestapelten Biat- 
tern in Betracht zu Ziehen, die zugeftihrt werden sollen. Urn 
ein oberstes Blatt durch den Saugkopf anzuziehen, nachdem der 
Saugkopf gegen das oberste Blatt gedruckt worden ist, vird 
Luft auf den benachbarten Blattern herausgedrUckt, so daB die 
Blatter fest aneinander anhaften. Als ein Ergebnis werden eine 
Mehrzahl von Blattern gleichzeitig angezogen und durch den 
Saugkopf gehalten, so daB eine Storung bei dem folgenden 
Blattzufuhrvorgang des Saugkopf es in der Vorrichtung auftritt. 
Deshalb muB die Vorrichtung angehalten werden, um eine solche 
Fehlfunktion zu korrigieren. 

Urn eine solche Fehlfunktion zu vermeiden, die im voraus her- 
vorgerufen wird, wird das oberste Blatt, das von dem Saugkopf 
angezogen ist, zuerst in eine Vorrichtung eingeftihrt, die ein 
Paar Rollen umfafit, die sich proportional zu der Dicke des 
zwischen den Rollen eingefUgten Blattes voneinander fortbewe- 
gen, wodurch erfaBt wird, ob eine Mehrzahl Blatter gleichzei- 
tig herausgenommen worden ist oder nicht. Genauer gesagt wird 
die Dicke eines einzelnen Blattes, das zwischen den Rollen 
durchlaufend eingeftihrt wird, bei einer Dickennachweiseinrich- 
tung gesetzt, die die Trennung der Rollen proportional zu der 
Dicke des Blattes im voraus erfaBt. Wenn zwei oder raehr Blat- 
ter zwischen den Rollen eingefiigt sind, werden die zwei Rollen 
voneinander fort Uber den Bereich hinaus getrennt, der in der 
Dickennachweiseinrichtung gesetzt ist. Da die Trennung propor- 
tional der Dicke des Blattes ist, das zugefllhrt werden soil, 
ist es deshalb raoglich, zu bestimmen, ob eine Mehrzahl von 
Blattern gleichzeitig zugefUhrt worden ist oder nicht. 

In dem Fall, dafi die obige Dickennachweiseinrichtung zum Nach- 
weis verwendet wird, ob eine Mehrzahl von Blattern gleichzei- 
tig zugefUhrt worden ist oder nicht, ist es schwierig, genau 
zu bestimmen, ob eine Mehrzahl von Blattern oder ein einzelnes 
Blatt zugefUhrt wird, da die Dicke von jedem Blatt, wie ein 
photographisches, lichtempf indliches Medium im allgemeinen 
dUnn (0,2 mm) ist. Wenn eine Mehrzahl von Blattern zugefUhrt 
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und zwischen die Rollen eingefttgt wird, beschSdig n di Rollen 
das mpfindliche Material von jedem Blatt, wodurch ein Nach- 
teil bei der Bildauf zeichnung hoher Qualitat hervorgeruf en 
wird. 

Ein Verfahren zum ZufUhren von Biattern ohne Schritt 5 und 7 
des Anspruches 1 ist aus EP-A-0 436 892 bekannt, das ein Doku- 
ment unter Artikel 54 (3) und (4) EPO ist. Das genannte Docu- 
ment nach dem Stand der Technik of f enbart auch eine Vorrich- 
tung, die einen Saugkopf zum Anziehen eines obersten Blattes 
von gestapelten Biattern umfaBt, um das oberste Blatt einer 
vorbestimmten Position zuzufiihren, und eine Blattandrilckein- 
richtung, die zu dem genannten obersten Blatt weist das von 
den genannten Saugkopfen angezogen worden ist, die in der Nahe 
des genannten Saugkopfes angeordnet sind. Des weiteren offen- 
bart es eine Einrichtung, die eine Biegung der angesaugten 
Blatter bewirkt, und eine Einrichtung zum Bestimmen der GroBe 
der Biegung. 

zusammenfassung der Erf indung 

Es ist die Zielsetzung der vorliegenden Erfindung, ein Verfah- 
ren zur Steuerung der Einzelblattzufuhr zu schaffen, wie es im 
Anspruch 1 definiert ist. 

DemgemaB ist ein Saugkopf zum Anziehen eines obersten Blattes 
von gestapelten Blattern von dem obersten Blatt so beabstan- 
det dafl die Blatter zuveriassig einzeln zugefiihrt werden kon- 
nen, ohne den Saugkopf gegen das oberste Blatt zu drUcken, 
und, wenn eine Mehrzahl von Biattern, die von dem Saugkopf an- 
gezogen und in einer vorbestimmten Position gehalten sxnd, er- 
faBt wird, wird die Mehrzahl von Biattern zuerst von dem Saug- 
Kopf gelSst, und der Saugkopf wird dann bewegt, das oberste 
Blatt anzuziehen und zu halten, um eine Mehrf achblattzufuhr 
ohne Anhalten einer Blatt zufuhrvorrichtung zu verhindern. 
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Die vorliegende Erfindung beabsichtigt auch, eine Vorrichtung 
zur Steuerung der Einzelblattzufuhr einer Art zu schaffen, bei 
der die GrSfie proportional zu dera Biegungsmafi eines obersten 
Blattes, das von einem Saugkopf angezogen und gehalten ist, 
durch einen Blatt zufuhrnachweismechanismus erfafit werden kann, 
der zu dem von dem Saugkopf angezogen Blatt weist, wodurch es 
mSglich gemacht wird, eine Mehrf achblattzufuhr zuveriassig zu 
erfassen. 

Die vorliegende Erfindung schaf ft ein Verfahren zur Steuerung 
der Einzelblattzufuhr, wobei das Verfahren die folgenden 
Schritten umfafit: einen ersten Schritt, in dem ein Saugkopf 
mit einer niedrigen Geschwindigkeit in eine Lage nahe einem 
Stapel von Blatter hinunterbewegt wird, urn sich dem obersten 
Blatt der Blatter zu naheren, wodurch das oberste Blatt an den 
Saugkopf gezogen wird, einen zweiten Schritt, in dem das ober- 
ste Blatt durch eine Blattandrtickvorrichtung gebogen wird, wo- 
bei das oberste Blatt von den anderen Blatt ern getrennt wird, 
einen dritten Schritt, in dem in Abh&ngigkeit des Grades der 
Biegung des obersten Blattes erfaBt wird, ob der Saugkopf ein 
einziges Blatt angezogen hat und halt, einen vierten Schritt, 
in dem der Saugkopf wieder in eine Lage gefahren wird, wo der 
Saugkopf das oberste Blatt anzieht, wenn in dem dritten 
Schritt erfafit wurde, daB der Saugkopf mehrere Blatter angezo- 
gen hat bzw. hSlt, einen fiinften Schritt, in dem der Saugkopf 
in einer vorgegebenen Lage deaktiviert wird, urn die mehreren 
Blatter loszulassen, einen sechsten Schritt, in dem erfaBt 
wird, urn die mehreren Blatter in dem ftinften Schritt von dem 
Saugkopf losgelassen wurden, und einen siebten Schritt, in dem 
der Saugkopf wieder in die Lage gefahren wird, in der der 
Saugkopf das oberste Blatt anzieht, nachdem die mehreren Blat- 
ter von dem Saugkopf losgelassen wurden, um das oberste Blatt 
anzuziehen und zu ha 1 ten. 

Gemafi einer bevorzugten Arbeitsweise der vorliegenden Erfin- 
dung wird, wenn in dem dritten Schritt erfafit wird, dafi der 
Saugkopf eine Mehrzahl von Biattern angezogen hat und halt, 
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der vierte Schritt ausgeftihrt wird, wobei anschliefiend der 
zweite Schritt ohne den filnften und sechsten Schritt ausge- 
fUhrt wird, wonach der zweite bis siebte Schritt wiederholt 
werden* 

Die vorliegende Erfindung schafft auch eine Vorrichtung zur 
Steuerung der Einzelblattzuf uhr gemSB Anspruch 3. 

GemSB einer bevorzugten Ausftihrungsform der Vorrichtung ist 
der Sensor ein Photosensor, der eine lichtaussendende Einrich- 
tung und eine Lichterfassungseinrichtung umfaBt, wobei der 
Sensor aktiviert wird, vim nachzuweisen, ob der Saugkopf die 
Mehrzahl von BlSttern angezogen hat oder nicht, wenn ein Ende 
einer Erfassungsstange, die sich von dem Erf assungskopf er- 
streckt, zwischen die lichtaussendende Einrichtung und die 
Lichterfassungseinrichtung eingefiihrt ist. 

GemSB einer anderen bevorzugten Ausfiihrungsf orm der Vorrich- 
tung ist der Sensor ein Verschiebungnachweissensor zuia Erfas- 
sen der Verschiebungsgrofie eines Endes einer Erfassungsstange, 
die sich von einem Erf assungskopf erstreckt, wobei der Sensor 
aktiviert wird, um auf der Grundlage dessen Verschiebung, die 
von dem Sensor erfaflt worden ist, nachzuweisen, ob der Saug- 
kopf die Mehrzahl von Blattern angezogen hat oder nicht. 

Die obigen Zielsetzungen und weiteren Merkmale und Vorteile 
der vorliegenden Erfindung werden aus der folgenden Beschrei- 
bung und den Unteranspriichen of f ensichtlich, die in Verbindung 
mit den beigeftigten Zeichnungen genommen werden, in denen eine 
bevorzugte Ausftihrungsform der vorliegenden Erfindung in bei- 
spielhafter Weise gezeigt ist. 

Kurze Beschreibung der Zeiohnung 

Fig. 1 ist eine perspektivische Ansicht, die schematisch 
die Blattzufuhrsteuerungsvorrichtung zum AusfUhren 
eines Verfahrens zur Steuerung der Einzelblattzufuhr 
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gemSB einer AusfUhrungsform der vorliegenden Erfin- 
dung zeigt; 

Fig. 2 1st eine vertikale Querschnittsansicht, die einen 
wesentlichen Teil eines Blattnachweismechanismus 
zeigt; 

Fig. 3 ist eine vertikale Querschnittsansicht, die einen 

wesentlichen Teil eines anderen Beispiels des Blatt- 
nachweismechanismus darstellt; 

Fig. 4 ist eine perspektivische Sprengdarstellung, die den 
wesentlichen Teil des Blattnachweismechanismus dar- 
stellt, der in jeder der Pig. 2 und 3 gezeigt ist; 

Fig. 5 ist eine schematische Ansicht, die ein Fordersystem 
darstellt, in dem eine Blattzufuhrvorrichtung vorge- 
sehen ist; 



Pig. 6 
und 7 



sind Plufldiagramme zum Beschreiben von Verfahrensab- 
laufen des in Fig. i gezeigten Verfahrens; 

Fig. 8 ist eine Ansicht zur Beschreibung entsprechender Po- 
sitioned an denen ein Saugkopf in Richtung zu einem 
obersten von in einem Magazin gestapelten Blattern 
bewegt wird; 

Fig. 9 ist eine Ansicht zur Beschreibung der Beziehung zwi- 
schen jede Bewegungsgeschwindigkeit eines Saugkop- 
fes, der bei dent in Fig. i gezeigten Verfahren ver- 
wendet wird, und dem Abstand zwischen der Bezugspo- 
sition des Saugkopfes und der Oberflache von jedem 
Blatt; und 

Fig. 10 ist eine Ansicht zur Beschreibung der Beziehung zwi- 
schen der Bewegungsgeschwindigkeit des Saugkopfes 
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von einer Position F, die in Fig. 9 gezeigt ist, und 
dem Abstand von dem Saugkopf zu der Oberf lache der 
gestapelten Blatter. 

Beschreibung der bevorzugten AusfUhrungsf ormen im einzelnen 

Fig. 1 zeigt eine Vorrichtung 10 zur Steuerung der Einzel- 
blattzufuhr, die verwendet wird, urn ein Verfahren zur Steue- 
rung der Einzelblattzufuhr gemSfi einer Ausfiihrungsf orm der 
vorliegenden Erf indung auszuftihren. In der Zeichnung umf aBt 
die Blattzufuhrsteuerungsvorrichtung 10 eine Saugschale oder 
Saugkopf 16 zum auf einanderf olgenden Anziehen und Halten von 
photographischen, lichtempf indlichen Medien 14 als Blatter, 
die in einem Vorratsmagazin 12 in einem gestapelten Zustand 
untergebracht sind, und einen Blattandrtickmechanismus 18, der 
in einer Position nahe dem Saugkopf 16 angeordnet ist, worin 
die Andrtickeinrichtung gegen ein oberstes Blatt in der Nahe 
von einem Ende der gestapelten, photographischen, lichtemp- 
f indlichen Medien 14 anstoflt. Das Vorratsmagazin 12 wird in 
der vorliegenden Ausfiihrungsform verwendet, aber die vorlie- 
gende Erf indung ist nicht notwendigerweise auf ein solches 
Vorratsmagazin 12 begrenzt. Irgendeine Konstruktion, in der 
Blatter gestapelt und angeordnet werden konnen, kann auch ver- 
wendet werden. 

Der Saugkopf 16 und der Blattandrtickmechanismus 18 sind ge- 
meinsam miteinander durch einen Antriebsmechanismus 2 2 beweg- 
bar. Der Antriebsmechanismus 22 weist eine Drehantriebsquelle 
24 auf, und eine FUhrungsstange 28 ist unter rechten Winkeln 
in eine drehbare Welle 26 eingefiihrt, die mit der Drehan- 
triebsquelle 24 tiber ein Paar Riemenscheiben 25a, 25b und ei- 
nen Treibrieraen 27 gekoppelt ist. Des weiteren ist ein block- 
formiger Halter 30 an der FUhrungsstange 28 befestigt und eine 
Stange 32 wird von dem Halter 30 gehalten. 

Die Stange 32 hat einen zylindrischen Abschnitt 3 2a, der mit 
einem Ende v rbunden ist. Das vordere Ende des zylindrischen 
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Abschnitts 32a ist in eine Fiihrungsnut 38 eingeftihrt, die in 
einer nichtdargest llten Seitenplatte mittels einer Halteplat- 
te 36 begrenzt ist, die an einer geradlinigen Ftihrungsstange 
34 befestigt ist. Die Halteplatte 36 ist fest an einera Treib- 
riemen 40 angebracht. Der Treibriemen 40 ist um ein Paar Rie- 
menscheiben 42a, 42b gelegt, wobei eine Riemenscheibe 42b eine 
drehbare Welle 43 hat, die mit einer Drehantriebsquelle 44 
ttber ein Paar Riemenscheiben 45a, 45b und einen Treibriemen 47 
gekoppelt ist. 

Der Saugkopf 16 ist an dem Halter 30 angebracht, der mit einer 
nichtdargestellten Saugpumpe tlber ein Rohr 46 in Verbindung 
steht . 

Der Saugkopf 16 umfaBt eine steife Basis 39, die im wesentli- 
chen in der Form eines rechteckf ormigen Parallelepipeds ge- 
formt ist, und einen biegbaren HauptkSrper 41. Die Wand der 
Basis 39 hat eine ausreichende Dicke, nicht verformt zu wer- 
den, wahrend der Saugkopf 16 ein photographisches , lichtemp- 
findliches Medium 14 durch Ansaugen anzieht, wohingegen die 
Wand des HauptkSrper s 41 eine diinne Dicke hat, um ein photo- 
graphisches, lichtempf indliches Medium 14 anzuziehen und zu 
halten, wahrend es an dem Saugkopf 16 angezogen wird. 

Der Blattandrttckmechanismus 18 weist einen Blattzufuhrnach- 
weismechanismus 48 auf , der nahe dem Saugkopf 16 angeordnet 
ist, um eine Mehrfachblattzufuhr zu erfassen, und eine Blatt- 
drilckeinr ichtung . 

Wie es in den Fig. 2 und 4 gezeigt ist, umfaBt der Nachweisme- 
chanismus 48 einen vorsprungf ormigen Sitz 49, der nahe dem 
Saugkopf 16 angeordnet und fest an der Stange 3 2 angebracht 
ist, eine Erf assungsstange 51, die an dem Sitz 49 gehalten 
ist, und einen Photosensor 52, der fest an dem Halter 30 ange- 
bracht ist. Die Erfassungsstange 51 hat drei, d.h., ein er- 
stes, zw ites und drittes Einst llelement. Das erste Einstel- 
1 lement befindet sich an dem Sitz 49 und besteht aus einer 
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Schraube 54 , um die L&nge des oberen Teils der Erfassungsstan- 
ge 51 oberhalb des Sitzes 49 einzustellen, wobei die Erfas- 
sungsstange 51 aufwSrts und abwSrts zwischen einer lichtaus- 
sendenden Einrichtung 52a und einer Lichterfassungseinrichtung 
52b des Photosensors 52 (siehe Pig, 1) bewegt wird. Eine 
Schraube 56 als zweites Einstellelement ist unterhalb des Sit- 
zes 49 angeordnet und wird gegen einen unteren Endabschnitt 
einer Druckfeder 58 gehalten, urn den Druck der Druckfeder 58 
einzustellen Oder zu steuern, die einen oberen Endabschnitt 
hat, der in eine ringf3rmige Vertiefung an dem unteren Teil 
des Sitzes 49 eingepaBt ist. Das dritte Einstellelement ist 
eine Schraube 60 zum Einstellen der vertikalen Position eines 
Erfassungskopfes 62, der aus Kunstharz hergestellt und in ei- 
nem unteren Endabschnitt der Erfassungsstange 51 angeordnet 
ist. Ein schmierfreies Lager 64 zum Halten der Erfassungsstan- 
ge 51 daran ist in dem Sitz 49 angeordnet, so da& sich die Er- 
fassungsstange 51 glatt aufwSrts und abwarts bewegen kann. 

Fig. 3 zeigt ein Beispiel eines Blattnachweismechanismus, wo- 
bei ein Sensor 80 zum Bestimmen der Verschiebungsgr6Be des 
oberen Endabschnitts der Erfassungsstange 51 anstelle des Pho- 
tosensors 52 verwendet wird, der in Fig. 2 gezeigt ist. Der 
Nachweismechanismus, der in Fig. 3 gezeigt ist, ist konstruk- 
tionsmaBig identisch mit dem in Fig. 2 gezeigten mit der Aus- 
nahme des Photosensors 52. 

Die Blattandriickeinrichtung 50 umfaflt einen Stangenelement 61, 
das gedrtickt wird, um sich in Richtung zu dem gestapelten, 
photographischen, lichtempf indlichen Medium 14 unter der Vor- 
belastung einer Druckfeder 59 zu bewegen, die um das Stan- 
genelement 61 herum angeordnet ist und die axial bewegbar auf 
der Stange 32 gehalten ist, und eine Rolle 63, die an dem un- 
teren Ende des Stangenelement s 61 angebracht ist, und in Be- 
rtihrung mit dem obersten, photographischen, lichtempf indlichen 
Medium 14, das von dem Saugkopf 16 ahgezogen worden ist und 
gehalten wird, in der NShe des Randes des Blattes 14 zu brin- 
gen. 
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Andererseits ist ein GeblSse 92 auf einer H"he zwischen dem 
obersten, photographischen, lichtempf indlichen Medium 14 und 
dem Saugkopf 16 angeordnet. Das Geblase 92 hat einen Luftaus- 
laB (nicht gezeigt) , der zu dem photographischen, lichtemp- 
f indlichen Medium 14 gerichtet ist. Ein Rohr 94, das mit einer 
nichtdarges tell ten Luf tversorgungsquelle in Verbindung steht, 
steht mit dem Luftauslafl in Verbindung. 

Es vird nun eine Beschreibung eines FSrdersystems, bei dem die 
wie oben beschrieben, konstruierte Vorrichtung 10 vorgesehen 
ist, unter Bezugnahme auf Fig. 5 beschrieben. 

Eine FUhrungsrolle 66 ist nahe einer Position, bei der jedes 
photographische, lichtempf indliche Medium 14 von dem Vorrats- 
magazin 12 herausgenommen vird, angeordnet. Des weiteren ist 
auch ein FSrdermechanismus 70 angeordnet, um ein oberstes, 
photographisches, lichtempf indliches Mediums 14, das aus dem 
Vorratsmagazin 12 herausgenommen worden ist, in Richtung zu 
einem AuslaS 68 auf der Seite einer nichtdargestellten, 
selbsttatigen, photographischen Bearbeitungsvorrichtung zu 
fSrdern. Der FSrdermechanismus 70 hat eine Mehrzahl von Rollen 
72a bis 72d, 73a bis 73d und j ewe i Is darum geschlungene Treib- 
riemen 74, 75. In dem FSrdermechanismus 70 wird ein photogra- 
phisches, lichtempf indliches Medium 14 zuerst nach unten und 
anschliefiend nach oben, wie es in Fig. 5 gezeigt ist, durch 
die Rollen 72a bis 72d, 73a bis 73d und die Treibriemen 74, 75 
transportiert . Danach wird das photographische, lichtempf ind- 
liche Medium 14 horizontal von dem FSrdermechanismus 70 durch 
Fiihrungsplatten 76a bis 76c und ein Paar von Rollen 77 trans- 
portiert und von dem AuslaB 68 in die selbsttatige, photogra- 
phische Verarbeitungsvorrichtung zugeftlhrt. 

Das oben erwahnte Verfahren, das mittels der Vorrichtung 10 
ausgeftihrt wird, die wie oben beschrieben konstruiert ist, 
wird nun im inzelnen unter Bezugnahme auf die Flufldiagramme 
beschrieben, die in den Fig. 6 und 7 gezeigt sind. 




\ 
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Genau r gesagt wird, wenn jedes photographische, lichtempf ind- 
liche Medium 14 von dem Saugkopf 16 angezogen und gehalten 
wird, der Erfassungskopf 62 des Nachweismechanismus 48 , der 
sich nach unten von der Basis 39 des Saugkopf es 16 erstreckt, 
aktiviert, um das photographische, lichtempf indliche Medium 14 
2U biegen, wie es in Fig. 2 gezeigt ist. Wenn ein oberstes, 
photographisches, lichtempf indliches Medium 14 von dem Saug- 
kopf 16 zu diesem Zeitpunkt angezogen und gehalten wird, dann 
wird das oberste, photographische, lichtempf indliche Medium 14 
durch das untere Ende der Erfassungsstange 51 nach unten gebo- 
gen f so dafl das obere Ende der Erfassungsstange 51 nicht zwi- 
schen die lichtaussendende Einrichtung 51a und die Lichterfas- 
sungseinrichtung 52b des Photosensors 52 eintritt. Als ein Er- 
gebnis erzeugt der Photosensor 52 kein Signal. Andererseits 
wird, wenn eine Mehrzahl photograph ischer, lichtempf indlicher 
Medien 14 durch das Ansaugen des Saugkopf es 16 angezogen wer- 
den, das Mafl der Steifigkeit der photographischen, lichtemp- 
findlichen Medien 14 erhoht, so daB das obere Ende der Erfas- 
sungsstange 51 zwischen die lichtaussendende Einrichtung 52a 
und die Lichterfassungseinrichtung 52b eintritt, so dafl erfa&t 
wird, daB eine Mehrzahl photographischer , lichtempf indlicher 
Medien 14 gleichzeitig zugeftihrt worden ist. 

Wenn unterschiedliche Arten photographischer, lichtempf indli- 
cher Medien 14 in dem Vorratsmagazin 12 gespeichert sind, kann 
die Steifigkeit solcher photographischer, lichtempf indlicher 
Medien 14 voneinander verschieden sein. Deshalb kann die Art 
der photographischen, lichtempf indlichen Medien 14 durch den 
Photosensor 52 bestimmt werden, der durch das obere Ende der 
Erfassungsstange 51 des Nachweismechanismus 48 in Fig. 2 akti- 
viert wird, Oder durch den Sensor 80 auf der Grundlage der 
VerschiebungsgroBe des oberen Endes der Erfassungsstange 51 in 
Fig. 3. DemgemSfl ist es des weiteren mSglich, den Blattzufuhr- 
vorgang (d.h. die Blattverschwenkbewegung) oder die Arbeitsbe- 
dingungen gemafl den Arten der photographischen, lichtempf ind- 
lichen Medien 14 zu Sndern. Wenn erfaflt wird, daB der Saugkopf 
16 ein einzelnes photographisches, lichtempf indliches Medium 
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14 angezogen hat und hSlt, dann wird der Saugkopf 16 angeho- 
ben, d.h. aufwSrts mit einer hohen Geschwindigkeit 
(beispielsweise 60 mm/ sec) zu der Bezugsposition bewegt (siehe 
Schritt S10 und die Positionen G, die in den Fig. 8 und 9 ge- 
zeigt sind) . 

Wenn der Saugkopf 16 eine vorbestimmte Position bei fortlau- 
fendem Betrieb der Drehantriebsquelle 44 erreicht, wird die 
Drehantriebsquelle 44 enterregt und die Drehantriebsquelle 24 
wird erregt, damit die Drehwelle 26 die Stange 32 in einem ge- 
gebenen Winkelbereich dreht, wodurch das photographische, 
lichtempf indliche Medium 14, das von dem Saugkopf 16 angezogen 
und gehalten wird, in Richtung zu dem FSrdermechanismus 70 
(siehe Schritt Sll in Fig. 6) zugefiihrt wird. 

Der Saugkopf 16 wird nun inaktiviert, wodurch das photograph!- 
sche, lichtempf indliche Medium 14 losgelassen wird. Nachdem 
das photographische, lichtempf indliche Medium 14 zuerst nach 
unten geliefert wird, wird es durch die Rollen 72a bis 72d, 
73a bis 73d und die Treibriemen 74, 75 aufwarts transportiert 
und danach horizontal durch die FUhrungsplatten 76a bis 76c 
gefiihrt. Dann wird das photographische, lichtempf indliche Me- 
dium 14 von dem Auslafi 68 in die automatische, photographische 
Verarbeitungsvor richtung geliefert . 

Wenn im Schritt S9 in Fig. 6 bestimmt wird, dafl eine Mehrzahl 
photographischer, lichtempf indlicher Medien 14 von dem Saug- 
kopf 16 angezogen worden sind und gehalten werden, dann wird 
der Saugkopf 16 erneut mit hoher Geschwindigkeit in Richtung 
zu der Position bewegt, wo das photographische, lichtempf ind- 
liche Medium 14 von dem Saugkopf 16 angezogen und gehalten 
wird (siehe Schritt S12 in Fig. 7), wodurch der Saugkopf 16 an 
einer gegebenen Position angehalten wird (siehe die Position 
D, die in jeder der Fig. 8 und 9 gezeigt 1st) . Dann wird eine 
nicht dargest elite Ansaugpumpe, urn den Unterdruck aufzuheben, 
durch beispielsweise ein Magnetventil inaktiviert, urn dadurch 
die Mehrzahl photographischer, lichtempf indlicher Medien 14, 
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die von dem Saugkopf 16 angezogen und gehalten sind, von ihm 
zu ldsen (siehe Schritt S13 in Fig. 7 und eine Position H, di 
in Fig. 10 gezeigt ist) . 

Wenn der Nachweismechanismus 48 erfaBt, daB die photographi- 
schen, lichtcmpf indlichen Medien 14 von dem Saugkopf 16 gemSfl 
dem obigen Losungsvorgang (siehe Schritt S14 in Fig. 7) frei- 
gegeben worden sind, wird der Saugkopf 16 erneut mit hoher Ge- 
schwindigkeit in Richtung zu der Position bewegt, wo das pho- 
tographische, lichtempf indliche Medium 14 angezogen und gehal- 
ten wird (siehe Schritt S15 in Fig. 7 und eine Position A, die 
in Fig. 10 gezeigt ist) . Dann wird, nachdem die Absenkge- 
schwindigkeit des Saugkopf es 16 verringert worden ist (siehe 
Schritt S16, der in Fig. 7 gezeigt ist) , der Saugkopf 16 mit 
einem geringen Zwischenraum zwischen dem Saugkopf 16 und dem 
obersten, photographischen, lichtempf indlichen Medium 14 ange- 
halten. Dann wird ein Vorgang zum Anziehen und Halten des pho- 
tographischen, lichtempf indlichen Mediums 14 durch den Saug- 
kopf 16 erneut wiederholt (siehe Position B, die in Fig. 10 
gezeigt ist) • 

Falls erfaBt wird, daB mehrere photographische, lichtempf ind- 
liche Medien 14, die von dem Saugkopf 16 angezogen und gehal- 
ten sind f wird der Saugkopf 16, der unter Unterdruck bleibt, 
d.h., der Saugkopf 16, der eine Mehrzahl photograph ischer, 
lichtempf indlicher Medien 14 angezogen hat und halt, in Rich- 
tung zu dem Vorratsmagazin 12 mit einer hohen Geschwindigkeit 
bewegt, urn sich dem obersten, photographischen, lichtempf ind- 
lichen Medium 14 anzunShern, ohne die oben beschriebenen 
Schritte S12 bis S 16 auszuftihren. Dann wird die Absenkge- 
schwindigkeit des Saugkopfes 16 verringert und der Saugkopf 16 
wird mit einem geringen Zwischenraum zwischen dem Saugkopf 16 
und dem photographischen, lichtempf indlichen Medium 14 inakti- 
viert. Danach werden die Schritte S6 bis S9, die oben genannt 
sind, erneut ausgefUhrt. 
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In der vorliegehden Ausfiihrungsform ist ein belichtet s, pho- 
tographisches, lichtempf indliches Medium 14 ein Beispiel eines 
Blattes. Jedoch ist die vorliegende Erfindung nicht notwendi- 
gerweise auf die vorliegende Ausfiihrungsf orm beschrankt, son- 
dern es kann ein unbelichtetes, photographisches, lichtemp- 
findliches Medium, wie ein Rontgenf ilra oder ein Film auf dem 
graphischen Gebiet, auch in der gleichen Weise vervendet wird, 
wie es oben beschrieben worden ist. Als ein Sensor ist als ein 
bevorzugtes Beispiel in der vorliegenden Ausftthrungsf orm ein 
Photosensor verwendet worden. Jedoch konnen Einrichtungen, wie 
ein linear er Codierer, ein Potentiometer, usw. auch geraaB der 
Arbeit sweise der Erf assungsstange verwendet werden. Es ist 
deshalb mSglich, die Anzahl der Blatter auf der Grundlage der 
VerschiebungsgrSBe der Erf assungsstange zu erfassen. 

Wie es oben beschrieben worden ist, konnen das vorgenannte 
Verfahren und die Vorrichtung 10 gemaB der vorliegenden Erfin- 
dung die folgenden vorteilhaften Wirkungen erbringen. 

Die Bewegungsgeschwindigkeit eines Saugkopf es wird in einer 
Position nahe den Blattern verringert, und das oberste Blatt 
der Blatter wird durch den Saugkopf mit einem Zwischenraum 
zwischen dem Saugkopf und dem Blatt angezogen und gehalten. 
Deshalb drtickt der Saugkopf nicht gegen einen Stapel dtinner 
FilmblStter, und daher kSnnen solche Blatter zuverlSssig ein- 
zeln zugeftihrt werden. 

Wenn erfaBt wird, daB eine Mehrzahl Blatter von dem Saugkopf 
angezogen sind und gehalten werden, dann wird eine Saugpumpe 
an einer vorbestimmten Position des Saugkopf es inaktiviert, so 
dafl die Blatter von dem Saugkopf freigegeben werden, woraufhin 
der Saugkopf erneut in Richtung zu der Position bewegt wird, 
wo das oberste Blatt angezogen wird, so daB mit dem Blattan- 
ziehvorgang erneut begonnen wird. Alternativ wird unabhangig 
von der Freigabe der Blatter von dem Saugkopf der Saugkopf er- 
n ut in Richtung zu der Position bewegt, urn den Blattanzieh- 
vorgang erneut zu beginnen. Als eine Folge kdnnen die Blatter 
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automatisch inzeln zugefUhrt werden, ohne die Vorrichtung an- 
zuhalten, vodurch es moglich gemacht wird, ein einz lnes Blatt 
zu einer erwttnschten Position zu liefern. DemgemSB kSnnen die 
photographischen, lichtempf indlichen Medien oder Blatter wirk- 
samer einzeln von dem Vorratsmagazin zugefUhrt werden. 

GemSB der vorliegenden Erf indung wird das oberste Blatt eines 
Blattstapels von dem Saugkopf angezogen und gehalten. Dann 
vird ein Blatterfassungsmechanismus in Bertihrung mit dem ober- 
sten Blatt gebracht, und die Verschiebungsgrofle einer Erfas- 
sungsstange aufgrund des RUckimpulses der Biegung des obersten 
Blattes wird von einem Sensor des Erf assungsmechanismus er- 
faBt. Es ist deshalb moglich genau eine Mehrfachblattzufuhr 
durch den Saugkopf Oder die Art der Blatter zu bestimmen. 

Nachdem die Erf indung umfassend beschrieben worden ist, ist es 
fttr den Durchschnittsfachmann auf dem Gebiet of f ensichtlich, 
dafl viele Abwandlungen gemacht werden kdnnen, ohne von dem Be- 
reich der Erf indung, wie er hier angegeben ist, abzuweichen. 
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Patentanspruche 



1. verfahren zur Steuerung einer Einzelblattzufuhr, das fol- 
gende Schritte aufweist: 

einen ersten Schritt, in dem ein Saugkopf (16) nit einer 
niedrigen Geschwindigkeit in eine Lage (B) nahe eines Stapela 
von Slattern hinunterbewegt wird, urn sich dem obersten Blatt 
(14) der Blatter zu nahem, wodurch das oberste Blatt (14) an 
den Saugkopf (16) gezogen wird; 

einen zweiten Schritt, in dem das oberste Blatt (14) dure* 
eine Blattandruckvorrichtung (18) gebogen wird, wobei das 
oberste Blatt (14) von den anderen Blattem getrennt wird; 

einen dritten Schritt, in dem in Abhangigkeit des Grades der 
Biegung des obersten Blattes (14) erfaSt wird, ob der Saug- 
kopf (14) ein einziges Blatt angezogen hat und halt; 

einen vierten Schritt, in dem der Saugkopf (16) wieder in ei- 
ne Lage (D) gefahren wird, wo der Sauggkopf (16) das oberste 
Blatt (14) anzieht, wenn in dem dritten Schritt erfaSt wurde, 
dafi der Sauggkopf (16) mehrere Blatter angezogen hat bzw. 
halt ; 

einen funften Schritt, in dem der Saugkopf (16) in einer yor- 
gegebenen Lage (D,H) deaktiviert wird, urn die mehreren Blat- 
ter loszulassen; 



einen sechsten Schritt, in dem erfafit wird, ob die mehreren 
Blatter in dem ffinften Schritt von dem Saugkopf (16) losge- 
lassen wurden; 

einen siebten Schritt, in dem der Saugkopf (16) wieder in die 
Lage (B) gefahren wird, in der der Saugkopf das oberste Blatt 
(14) anzieht/ nachdem die mehreren Blatter von dem Saugkopf 
(16) losgelassen wurden, urn das oberste Blatt anzuziehen und 
zu halten. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, bei dem der vierte Schritt aus- 
gefflhrt wird, wenn in dem dritten Schritt erfafit wird, dafi 
der Saugkopf (16) mehrere Blatter angezogen hat und halt, dafi 
anschlieSend der zweite Schritt ohne den funf ten und sechsten 
Schritt ausgefiihrt wird, wonach der zweite bis siebte Schritt 
wiederholt wird* 

3. Vorrichtung zur Steuerung einer Einzelblattzufuhr, die 
auf weiat : 

einen Saugkopf (16) zum Ansaugen eines obersten Blatt es eines 
Stapels von Blattern, urn das oberste Blatt (14) an eine vor- 
gegebene S telle zu fuhren, und 

eine Blatt andruckvorrichtung (18), die dem durch den Saugkopf 
(16) angezogenen obersten Blatt (14) gegenuberliegt , und die 
in der tfahe des Saugkopf es (16) angeordnet ist, 
wobei die Blattandruckvorrichtiing (18) aufweist: 

einen Erf assungsstab (51) , der durch eine Druckfeder (58) ge- 
gen einen Sitz (49) abgestutzt ist, zur Ermoglichung einer 
Auf- und Abbewegung des Erf assungsstabes (51) , wodurch die 
Druckfeder (58) be- bzw* entlastet wird, und 



einen Erfassungskopf (62), der an dem unteren Bnde des Erf as - 
sungsstabes (51) angebracht ist, um gegen das oberste Blatt 
(14) in Anlage gebracht werden zu kSnnen, und 

einen Sensor, der mit dem oberen Bndabschnitt des Erfassungs- 
stabes (51) zusammenwirkt , zur Brfassung der GroSe der Ver- 
schiebung des Erf assungskopf es (62) . 

4. Vorrichtung nach Anspruch 3, bei der der Sensor als Foto- 
sensor (52) ausgebildet ist, der eine Lichtabstrahlvorrich- 
tung (52a) und eine Lichterfassungsvorrichtung (52b) auf- 
weist, und der aktivierbar ist, um zu erfassen, ob der Saug- 
kopf (16) mehrere Blatter angezogen hat, wenn ein sich von 
dem Brfassungskopf (62) erstreckendes Bnde des Erfassungssta- 
bes (51) zwischen der Lichtabstrahl vorrichtung (52a) und der 
Lichterfassungsvorrichtung (52b) zur Lage kommt. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 3, bei der der Sensor als ein 
Sensor (80) ausgesbildet ist, der die GroSe der Verschiebung 
eines Endes des Erf assungsstabes (51) erfaSt, das sich von 
dem Brfassungskopf (52) erstreckt, und der Sensor aktivierbar 
ist, um auf der Grundlage der Grofie der Verschiebung des Br- 
fassungskopf es (62) , die durch den Sensor erfaSt wird, zu er- 
fassen, ob der Saugkopf (16) mehrere Blatter angezogen hat. 
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FIG. 6 
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